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156431-2026 - CbcTesaTtenHa npouenypa

®paHumsa — NMpomuwnern po6otn — CONCEPTION ET LA REALISATION D’UN PREHENSEUR
FLEXIBLE INDUSTRIEL POUR LA SAISIE EN ENVIRONNEMENT LOGISTIQUE

OJ S 46/2026 06/03/2026

O6sBneHue 3a NOpbUKa UMK KOHLECUA — CTaHAAPTEH PEeXUM

HocTtaBku - Yenyru

1. KynyBau

1.1. KynyBau
OdmumanHo HaumeHoBaHue: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
EnektpoHHa nowa: dr08.liste.sfc.pole.achats@cnrs.fr
MNpaBHa kaTeropus Ha Kynyeaya: [ybnnyHonpaBHa opraHusauus
[enHocT Ha Bb3narawwmsa opraH: ObpasoBaHue

2. Mpoueaypa

2.1. Mpouenypa
3arnaesue: CONCEPTION ET LA REALISATION D’UN PREHENSEUR FLEXIBLE
INDUSTRIEL POUR LA SAISIE EN ENVIRONNEMENT LOGISTIQUE
Onucanue: L'objectif du présent appel d’offres est la conception d’'un préhenseur robotisé
dédié a la manipulation et a la palettisation hétérogéne de produits frais et ultra-frais sur des
plateformes logistiques en environnement industriel. Les produits a manipuler sont des colis,
qui contiennent en général plusieurs Unités de Ventes Client (UC ou UVC). lIs doivent étre
regroupés sur des palettes au format EURO (80x120cm). L’institut PPRIME est chargé du
développement du dit préhenseur et de la cellule robotique constituée d’'un bras manipulateur
embarquant le préhenseur. Cette cellule sera mise en ceuvre et testée dans les locaux de I
Institut PPRIME en conditions réelles avec des exemples de palettisation hétérogéne. L’
équipe RoBioSS de I'institut PPRIME est spécialiste du développement de préhenseurs multi-
digitaux et elle a dans ce contexte déposé plusieurs brevets CNRS. Les vidéos de la chaine
Youtube de I'équipe illustrent ces développements de mains robotiques capables de produire
des opérations de saisie en s’adaptant a la géométrie de I'objet ou encore de la manipulation
coordonnée d’un objet a l'intérieur de la main
WpeHTndpukatop Ha npouenypata: ebd75431-5f18-460d-90f0-aa1d785f8fd9
BbTpelwweH naeHtndpukarop: 2026-36
Bug npoueaypa: [pyra MHoroetanHa npoueaypa
OcHoBHM xapakTepucTuku Ha npoueaypata: Article R2142-1 : Les conditions de participation a
la procédure de passation relatives aux capacités du candidat mentionnées a l'article L. 2142-
1, ainsi que les moyens de preuve acceptables, sont indiqués par I'acheteur dans l'avis
d'appel a la concurrence ou dans l'invitation a confirmer l'intérét ou, en I'absence d'un tel avis
ou d'une telle invitation, dans les documents de la consultation.

21.1. Uen
EcTtecTtBO Ha nopbykata: [JoctaBku
JonbnHuTeneH xapakrep Ha nopbykata: Ycnyru
OcHoBHa knacudgukaums (cpv): 42997300 NpomuuneHn poboTu
HonbnHutenHa knacudpukaums (cpv): 71320000 VHXeHepHM ycnyr No NpoekTupaHe m
KOHCTpyunpaHe
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2.1.2. MsacTo Ha nanbriHeHue
MoweHckn agpec: 11 Bd Marie et Pierre Curie
Npaa: Chasseneuil
MoweHckn kopa: 86962
AOoMUHUCTpaTUBHO-TepUTOpManHa eguHuua Ha abpxasata (NUTS): Vienne (FRI34)
Obpxasa: PpaHums
HonbnHntenHa nHdopmaums: La présente consultation est passée selon la procédure avec
négociation, en application des articles L2124-3, R2124-3 et R2172-2 du Code de la
commande publique. Elle se déroulera en deux phases : Phase 1 : Procédure de sélection
des candidatures. A l'issue de cette présente phase de sélection des candidatures, trois
candidats seront admis a remettre une offre. Si le nombre de candidats satisfaisant aux
critéres de sélection est inférieur a ce nombre minimum, I’Acheteur peut néanmoins
poursuivre la procédure avec les candidats disposant des capacités requises. Une invitation a
soumissionner leur sera adressée avec les modalités de remise des offres pour la phase 2.
Phase 2 : Procédure de sélection des offres. A l'issue de cette phase de sélection des offres,
le choix de I'attributaire du marché sera effectué.

2.1.3. CtomHocCT
MporHo3Ha cTonHocT, 6e3 ga ce Bkntousa A0C: 210 000,00 EUR

2.1.4. O6wa nHcdopmauus
NMpaBHO OCHOBaHue:
Oupektuea 2014/24/EC

2.1.6. OcHoBaHUA 3a U3KNYBaHe
M3TOYHMLM Ha OCHOBaHMsATa 3a M3KIoYBaHe: [JOKyMEHT 3a 06LEeCTBEHN NOPBYKM

5. ObocobeHa no3nuus

5.1. OGocobGeHa no3uuusa: LOT-0001
3arnasue: CONCEPTION ET LA REALISATION D’UN PREHENSEUR FLEXIBLE
INDUSTRIEL POUR LA SAISIE EN ENVIRONNEMENT LOGISTIQUE
Onucanue: L'objectif du présent appel d’'offres est la conception d’'un préhenseur robotisé
dédié a la manipulation et a la palettisation hétérogéne de produits frais et ultra-frais sur des
plateformes logistiques en environnement industriel. Les produits a manipuler sont des colis,
qui contiennent en général plusieurs Unités de Ventes Client (UC ou UVC). lIs doivent étre
regroupés sur des palettes au format EURO (80x120cm). L’institut PPRIME est chargé du
développement du dit préhenseur et de la cellule robotique constituée d’'un bras manipulateur
embarquant le préhenseur. Cette cellule sera mise en ceuvre et testée dans les locaux de I
Institut PPRIME en conditions réelles avec des exemples de palettisation hétérogéne. L’
équipe RoBioSS de I'institut PPRIME est spécialiste du développement de préhenseurs multi-
digitaux et elle a dans ce contexte déposé plusieurs brevets CNRS. Les vidéos de la chaine
Youtube de I'équipe illustrent ces développements de mains robotiques capables de produire
des opérations de saisie en s’adaptant a la géométrie de I'objet ou encore de la manipulation
coordonnée d’un objet a l'intérieur de la main
BbTpelwweH naoeHtndukartop: 2026-36

5.1.1. Uen
EcTtectBo Ha nopbykarta: [loctaBku
JdonbrHuTeneH xapakrep Ha nopbykaTa: Ycnyru
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OcHoeHa knacudmkauus (cpv): 42997300 MNpomuwwneHn poboTu
HonbnHutenHa knacudpukaums (cpv): 71320000 NHXeHepHM ycnyri No NpoekTupaHe m
KOHCTpynpaHe

5.1.2. MsacTo Ha n3nbriHeHue
MoweHckn agpec: 11 Bouvelard Marie et Pierre Curie
Npaa: Chasseneuil du poitou
MoweHckn koa: 86962
AOMUHUCTpaTUBHO-TEpUTOPManHa eanHmua Ha gbpxasata (NUTS): Vienne (FRI34)
ObpxaBa: ®paHuns

5.1.3. OyakBaHa NpoAbLIIKUTENHOCT
Cpok: 12 Meceuu

5.1.5. CtoMHocCT
MporHo3Ha cTonHocT, 6e3 aa ce Bkntoysa A0C: 210 000,00 EUR

5.1.6. OO6wa nHdopmauusa
3anaseHo y4yacTtue:
Y4yacTneTo He e 3anaseHo.
[MpoekT 3a Bb3naraHe Ha obLLecTBeHa NopbYka, KOUTO He e bMHaHCcupaH cbe cpeactea ot EC
MopbykaTa nonaga B NpUIOXHOTO nosne Ha Cnopa3yMeHneTo 3a AbpKaBHuTe nopbyku (CAOM)
:ha
Tasn obecTBeHa nopbyka e noaxoadila n 3a mankum n cpegnn npegnpuatmns (MCI1): ga
HonbnHuTtenHa nHopmaums: La présente consultation est passée selon la procédure avec
négociation, en application des articles L2124-3, R2124-3 et R2172-2 du Code de la
commande publique. Elle se déroulera en deux phases : Phase 1 : Procédure de sélection
des candidatures. A l'issue de cette présente phase de sélection des candidatures, trois
candidats seront admis a remettre une offre. Si le nombre de candidats satisfaisant aux
critéres de sélection est inférieur a ce nombre minimum, I’Acheteur peut néanmoins
poursuivre la procédure avec les candidats disposant des capacités requises. Une invitation a
soumissionner leur sera adressée avec les modalités de remise des offres pour la phase 2.
Phase 2 : Procédure de sélection des offres. A l'issue de cette phase de sélection des offres,
le choix de I'attributaire du marché sera effectué.

5.1.7. Crpaternyecku obLecTBeHN NOPbYKU
Llen Ha cTpaTternyecknTte obLiecTBeHn NopbYkM: MNMOKynka Ha HOBAaTOPCKM peLleHns
Onucanue: L'objectif du présent appel d’'offres est la conception d’'un préhenseur robotisé
dédié a la manipulation et a la palettisation hétérogéne de produits frais et ultra-frais sur des
plateformes logistiques en environnement industriel. Les produits a manipuler sont des colis,
qui contiennent en général plusieurs Unités de Ventes Client (UC ou UVC). lIs doivent étre
regroupés sur des palettes au format EURO (80x120cm). L’institut PPRIME est chargé du
développement du dit préhenseur et de la cellule robotique constituée d’'un bras manipulateur
embarquant le préhenseur. Cette cellule sera mise en ceuvre et testée dans les locaux de I
Institut PPRIME en conditions réelles avec des exemples de palettisation hétérogéne. L’
équipe RoBioSS de l'institut PPRIME est spécialiste du développement de préhenseurs multi-
digitaux et elle a dans ce contexte déposé plusieurs brevets CNRS. Les vidéos de la chaine
Youtube de I'équipe illustrent ces développements de mains robotiques capables de produire
des opérations de saisie en s’adaptant a la géométrie de I'objet ou encore de la manipulation
coordonnée d’un objet a l'intérieur de la main
KpuTtepuu 3a ekonorocbobpasHa nopbyka: [pyru kputepum 3a ekosiorocbobpasHu
o6LLeCTBEHM NOPBYKM
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5.1.9. KpuTtepuu 3a nog6op
N3TOYHULM Ha KpuTepun 3a n3dop: [JJokyMeHT 3a 00LeCTBEHN MOPBYKM
MHdopmauma 3a BTopus eTan Ha AByeTanHa npoueaypa:
MwuHumaneH 6pon kaHangaTn, KouTo fa 6baaT NnokaHeHW 3a BTOpUS eTan Ha npouegypara: 1
MakcumaneH 6pon kaHanaaTn, kouTo Aa 6baaT nokaHeHW 3a BTOpUSA eTan Ha npoueaypara: 3
Mpouenypata we 6bae n3BbpLIEeHa Ha HAKOSKO nocnegoBaTenHu etana. Ha Bceku etan
MOXe fa 6baaT OTCTPAHEHU HAKOM yYaCTHULM

5.1.10. Kputepuu 3a Bb3naraHe
Kputepun:
Bua: KavecTtso
Onucanue: Critére 1 : Evaluation des capacités juridiques et financiéres du candidat Evalué au
regard du mémoire de la candidature sur la partie A et sur les documents de la candidature
DUME ou DC1 et DC2 et du CRT Critére 2 : Evaluation de I'organisation du candidat ou du
groupement Evalué au regard du CRT Critere 3 : Evaluation des moyens techniques et
humains du candidat Evalué au regard du CRT Critére 4 : Evaluation en matiére de recherche
et développement Evalué au regard du CRT
KaTeropus Ha Kputepus 3a BbanaraHe ¢ Terfno: Terno (To4Ykun, ToYHa BENMYMHa)
Yuncno, cBbp3aHo ¢ KpuTepus 3a BbanaraHe: 100

5.1.11. [dokymeHTauus 3a Bb3naraHe Ha obLiecTBeHa NopbykKa
E3numn, Ha KonTo AoKkyMeHTaumaTa 3a oblecTBeHaTa nopbyka € ouumnanHo JOCTbNHA:
dpeHCKkn
E3numn, Ha KonTo AoKyMeHTaumaTa 3a obuiecTBeHaTa nopbyka (UM YacTu OT Hes) ca
HeoduunanHo AOCTbMHNU: (PPEHCKN
Agpec Ha AoKyMeHTaumsiTa 3a obuiecTBeHaTa nopbuka: https://www.marches-publics.gouv.fr/?
page=Entreprise.EntrepriseAdvancedSearch&AllCons&id=2955323&orgAcronyme=f2h

5.1.12. YcnoBus 3a Bb3naraHe Ha obwecTBeHa nopb4ka
YcnoBus 3a nogaBaHe:
EnekTpoHHO nogaBaHe: 3agbiMKUTENHO
Appec 3a nogaBaHe: https://www.marches-publics.gouv.fr/?page=Entreprise.
EntrepriseAdvancedSearch&AllCons&id=2955323&orgAcronyme=f2h
E3vun, Ha konto morat fa ce nogasat opepTu Unn 3asBnNeHns 3a yyactune: ppeHcku
EnekTpoHeH katanor: 3abpaHeHo
BapunaHnTtu: 3abpaHeHo
KpaeH cpok 3a nony4vaBaHe Ha 3asBfneHus 3a yyactue: 07/04/2026 12:00:00 (UTC+02:00)
N3TOYHOEBPOMNEWNCKO BpeMe, LleHTparHOEeBpOonencKko NTHO Bpeme
YcnoBus Ha goroBsopa:
M3nbnHeHneTo Ha goroeBopa TpsibBa a ce U3BbpLUBA B paMKUTE Ha NporpamMmu 3a cb3gaBaHe
Ha 3awWwmTeHn paboTHu mecTta: He
EnekTpoHHO chakTypupaHe: 3agbmKuTtenHo
LLle ce nanonasa eneKkTpoHHO NOpPbYBAHE: He
LLle ce nsnonssa enekTpoHHO NnaLjaHe: He

5.1.15. TexHuKun
PamkoBo cnopa3symeHue:
Hama pamkoBo cnopasymeHune
UHdopmauua 3a guHaMmnyHaTa cMcTemMa 3a NOKYMNKMU:
Hama guHamun4dHa cnctema 3a rnoKynku
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5.1.16. [donbnHutenHa nHcgpopmauusa, Meamauusa u npepasrnexagaHe (o6xxansaHe)
MegunaTopcka opraHm3aums: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
OpraHnszauums, oTroBapsiLia 3a npepasrnexgaHeTo (obxansaHeTo): Tribunal Administratif
Orléans
OpraHusauums, KoATO NpeocTaBs AOMbIHUTENHA MHOPMaUUA 3a npoueaypaTta 3a Bb3naraHe
: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
OpraHusauusi, KOATO NpeaocTaBs AOCTbN A0 JOKYMeHTaumusaTa 3a nopbykaTta 6e3 Bpb3ka ¢
nHtepHeT: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
OpraHusauums, npegocTtassia noseye nHopmaLmsa 3a npouenypurte 3a npernes (obxansaHe)
: Tribunal Administratif Orléans

8. OpraHusauum

8.1. ORG-0001
OdmumnanHo HanmveHoBaHue: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
PerucTtpaunoHeH Homep: 18008901303720
Otpen: Loiret
MoweHckn agpec: 3E Avenue de la Recherche Scientifique
Npag: ORLEANS CEDEX 2
MoweHckm koa: 45071
AOMUHUCTpaTUBHO-TepUTOpHanHa egnHuua Ha gbpxasata (NUTS): Loiret (FRB0O6)
ObpxaBa: PpaHuus
EnektpoHHa nowa: dr08.liste.sfc.pole.achats@cnrs.fr
TenedoH: 0238255943
NHTepHeT agpec: https://www.centre-limousin-poitou-charentes.cnrs.fr/fr
Mpodoun Ha kynyBaya: https://www.marches-publics.gouv.fr/?page=Entreprise.
AccueilEntreprise
Ponu Ha Ta3n opraHmsauus:
Kynysa4
OpraHusauums, KOATO NpeocTaBs AONbIHUTENHA MHOPMaUUA 3a npoueaypaTta 3a Bb3naraHe
OpraHusauums, KOATO NpeaocTaBs AOCTbN A0 JOKYMeHTaumnsaTa 3a nopbykaTa 6e3 Bpb3ka ¢
WUHTEpHET
MepguaTtopcka opraHmsaums

8.1. ORG-0002
OdmumanHo HanmeHoBaHue: Tribunal Administratif Orléans
PernctpaunoHeH Homep: 17405800022
Otgen: Loiret
MoweHckn agpec: 28, rue de la Bretonnerie
Npag: ORLEANS
MoweHckn koa: 45000
AOMUHUCTpaTUBHO-TEpUTOPHanHa eanHmua Ha gbpxasata (NUTS): Loiret (FRB0O6)
Obpxasa: PpaHuus
EnekTpoHHa nowa: greffe.taorleans@juradm.fr
TenedoH: 0238775900
Ponu Ha Ta3un opraHusauus:
OpraHusauums, oTroBapsiia 3a npepasrnexagaHeTto (o6xansaHeTo)
OpraHnsaums, npegocTassila noseye MHopMaums 3a npouenypute 3a npernes (obxansaHe)

8.1. ORG-0000
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OdumumanHo HanmeHoBaHue: Publications Office of the European Union
PerucTtpaunoHeH Homep: PUBL

Npaa: Luxembourg

MNoweHckn koa: 2417

AOMUHUCTpaTUBHO-TEpUTOpUanHa eguHuua Ha abpxasata (NUTS): Luxembourg (LUOOO)
Ovpxasa: Jltokcembypr

EnekTpoHHa nowa: ted@publications.europa.eu

TenedoH: +352 29291

MHTepHeT agpec: https://op.europa.eu

Ponwu Ha Ta3u opraHusauus:

TED eSender

MHdbopmauus 3a obsaBneHneTo

WpeHnTtndpukatop/sepcna Ha obasneHneTo: fcd2732e-70c0-45aa-b0fe-47c88a8f8f5f - 01
Bua Ha dbopmynsapa: CbcTesaTtenHa npoueaypa

Bug obsisneHne: O6aBneHne 3a nopbyka U KOHLECUS — CTaHAAPTEH PEXUM

MoaBuag Ha obsaBneHneTo: 16

[aTa Ha nanpalaHe Ha nssectneto: 05/03/2026 13:29:58 (UTC+00:00) 3anagHoeBponencko
Bpeme

E3unun, Ha KOMTO HACTOSALLIOTO U3BecTne e odmLnanHo JOCTLMNHO: PEHCKM

Homep Ha nybnukyBaHe Ha ob6sBneHneTo: 156431-2026

Homep Ha 6pos Ha OB S: 46/2026

HaTa Ha nyb6nukysaHe: 06/03/2026
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