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167373-2024 - lNpenBaputenHa obaBa 3a NpsAKO Bb3naraHe

Fepmanua — OnepaumoHHa TexHuka — robotische Operationslosung fiir Knieendoprothetik
OJ S 57/2024 20/03/2024

O6sBneHue 3a 4O6POBONIHA NPO3PAYHOCT ex ante

HocTaBku

1. KynyBau

1.1. KynyBau
OdmumanHo HanmeHosaHue: Klinikum rechts der Isar der TU Minchen
EnekTpoHHa nowa: Ausschreibungen.ZB@mri.tum.de
lMpaBHa kaTeropus Ha kynyBada: [NybnuyHonpaBHa opraHnsaums, KOHTponmpaHa ot
pervoHaneH opraH
[lenHocT Ha Bb3narawusa opraH: 3apaBeonasBaHe

2. Mpoueaypa

2.1. Mpouenypa
3arnasue: robotische Operationsldsung fur Knieendoprothetik
Onucanue: Es soll ein Roboter-Assistenzsystem fur Knieendoprothetik beschafft werden, das
heildt ein mobiler Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut
ist: einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit
NoeHtudumkaTtop Ha npouenyparta: fa85c532-e54b-422e-a7ab-6d38347cdabd
BbTpeweH ngeHtudpukatop: MR12024/03
Bug npouenypa: JorosapsiHe 6e3 npeasaputenHo obasneHve

21.1. Uen
EctecTBo Ha nopbukata: [JoctaBku
OcHoBHa knacudgukaums (cpv): 33160000 OnepaumoHHa TEXHUKa

2.1.2. MsacTto Ha usnbriHeHue
AOMUHUCTpaTUBHO-TEpUTOPHUanHa eanHmua Ha gbpxasata (NUTS): Munchen, Kreisfreie Stadt
(DE212)
Ovpxaea: 'epmaHus

2.1.4. OO6wa nHcpopmaums
NMpaBHO OCHOBaHue:
Oupektuea 2014/24/EC
vgv -

5. ObocobeHa no3nuus

5.1. O6ocob6eHa no3uuyua: LOT-0001
3arnasue: robotische Operationslosung fur Knieendoprothetik
Onucanue: Es soll ein Roboter-Assistenzsystem fiur Knieendoprothetik beschafft werden, das
heildt ein mobiler Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut
ist: einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit
BbTpeweH ngeHtudpumkatop: MR12024/03 _Los1
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5.1.1. Uen
EctecTtBO Ha nopbykarta: [JocTtaBku
OcHoBHa knacudgukaums (cpv): 33160000 OnepaumoHHa TeEXHMKa

5.1.2. MsacTo Ha n3nbrIHeHue
AOMUHUCTpaTUBHO-TEpUTOpUanHa eguHuua Ha abpxasata (NUTS): Minchen, Kreisfreie Stadt
(DE212)
[Obpxaea: NepmaHus

5.1.6. OO6wa uHdopmauus
MopbykaTa nonaga B NPUIIOXHOTO none Ha Cnopa3yMeHneTo 3a AbpXaBHuTe nopbyku (CAMM)

: Aa

5.1.7. CrpaTerm4yeckm obecTBeHN NOPBUKHU
Llen Ha cTpaTernyecknte obLECTBEHN NOPBYKK: Hsama cTpaTermyecka obLiecTBeHa nopbyka

5.1.15. TexHUKU
MHdopmauma 3a aMHaMmnyHaTa cuctema 3a NoKynKu:
Hsama guHammnyHa cuctema 3a nokyrnku

5.1.16. [donbnHuTenHa nHcgpopmauus, Meguaumua v npepasrnexanaHe (obxansaHe)
MegunaTopcka opraHmsaums: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer Studbayern
OpraHusauus, oTroBapsiwia 3a npepasrnexgaHeto (o6xansaHeTo): Regierung Oberbayern -
Sachgebiet Vergabekammer Studbayern
OpraHusauums, KOATO NpeaocTaBs AOMNbHUTENHA MHOPMaUUA 3a NpoueaypaTta 3a BbanaraHe
: Klinikum rechts der Isar der TU Munchen
OpraHusauus, npegocTaesia noseye nHgopmaLmsa 3a npouenypurte 3a npernes (obxansaHe)
: Klinikum rechts der Isar der TU Munchen
TED eSender: Beschaffungsamt des BMI

6. PesynTtatun
MNMpsiko Bb3naraHe

O6ocHoBKa 3a npsiko BbanaraHe: [NopbukaTa Mmoxe ga 6bae u3nbiHeHa caMmo OT onpeaerneH
MKOHOMMYECKN onepaTop Nopagm nvncaTta Ha KOHKYpPeHUMs, AblKala ce Ha TEXHNYECKU
NPUYNHN

Opyra obocHoBka: Die Klinik und Poliklinik fir Orthopadie und Sportorthopadie bendtigt fur
experimentelle und klinische Forschung neben einem bereits vorhandenen Roboter-
Assistenzsystem ein zusatzliches Roboter-Assistenzsystem flir Knieendoprothetik, das heif3t
einen mobilen Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut ist:
einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit.
Es gibt entsprechende Roboter-Assistenzsysteme von verschiedenen Anbietern auf dem
Markt, allerdings ist es erforderlich, dass das zu beschaffende System konkret spezifizierte
Merkmale erfullt, damit den Anforderungen und Ansprichen des Klinikums rechts der Isar
gerecht bzw. nachgekommen werden kann. Folgende Spezifikationen muss das Roboter-
Assistenzsystem mindestens erflllen: « Imageless System: Es ist keine praoperative
computertomografische Untersuchung der Extremitat erforderlich, damit wird eine
Strahlenexposition flr den Patienten vermieden und gleichzeitig Zeitaufwand und Kosten
reduziert. « Semiaktives System: Die semiaktive Roboter-Arm Einheit unterstitzt, indem sie die
vom Chirurgen geflhrte Sage in der richtigen Schnittebene positioniert und halt. Dies erhoht
die Patientensicherheit. « Autarke Bedienung: Die Nutzung erfordert keinen Techniker vom
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Hersteller, das bedeutet selbstandige Bedienbarkeit ohne externe Anwenderunterstitzung.
Diese Autonomie steigert die Flexibilitat des Systems im Einsatz, optimiert die Prozesse und
vermeidet zusatzliche Kosten und Risiken durch technische OP-Begleitung betriebsfremder
Personen. Letzteres flihrt zu geringerem Platzbedarf und Integrationsaufwand, einfacherer
Organisation sowie insbesondere zu geringerer Personal- /Keimbelastung im OP. « Saw
guided System: Die von der Roboter-Arm Einheit geflihrte oszillierende Sage sorgt fir eine
prazise Umsetzung der dreidimensionalen Planung. « Kompatibilitdt mit vorhandenen
Primarendoprothetiksystemen: Seit einem Jahrzehnt werden am MRI das Knie-
Implantatesystem ATTUNE® vonDePuy Synthes sowie das Knie-Implantatesystem , Triathlon®
von Stryker vorgehalten. Fir das Implantatesystem von Stryker ist bereits eine robotische
Assistenz vorhanden — die zu beschaffende zusatzliche robotische Assistenz muss kompatibel
sein mit dem Implantatesystem ATTUNE. Dies ist zwingend erforderlich, um bereits
vorhandene Instrumente nutzen zu kdnnen, um die erlernten OP-Techniken und klinische
Erfahrung weiterhin anwenden und die Anwendungssicherheit weiter gewahrleisten sowie das
hohe Qualitatsniveau der Implantate zukunftig beibehalten zu konnen. Das VELYS™ Robotic-
Assisted Solution System der Firma DePuy Synthes ist das einzige auf dem Markt verfigbare
nicht-bildbasierte, semiaktive, Sage-gefuhrte Roboter- Assistenzsystem, welches eine autarke
Bedienung zulasst und mit den Attune Kniegelenksendprothesen kompatibel ist.

8. OpraHusauum

8.1. ORG-0001
OdmumnanHo HanmeHosaHue: Klinikum rechts der Isar der TU Minchen
PernctpaunoHeH Homep: DE129523996
Otpen: Zentrale Beschaffung
Mpag: Minchen
lNoweHckn koa: 81675
AOMUHUCTpaTUBHO-TepUTOpUanHa eguHuua Ha abpxasata (NUTS): Minchen, Kreisfreie Stadt
(DE212)
[Obpxaea: epmaHus
3BeHO 3a koHTakT: Zentrale Beschaffung, Strategischer Einkauf/Vergabrecht
EnekTpoHHa nowa: Ausschreibungen.ZB@mri.tum.de
TenedoH: 000
MHTepHeT agpec: https://www.mri.tum.de
Mpodumn Ha kynyBaya: http://www.evergabe.bayern.de
Ponwu Ha Ta3u opraHm3sauus:
Kynysau
OpraHusaums, KOATO NpeaocTaBs AOMbHUTENHA MHOPMaUUA 3a NpoueaypaTta 3a BbanaraHe
OpraHnsaums, npegocTassiua noseye nHopmMaums 3a npouenypute 3a npernes (obxansaHe)

8.1. ORG-0002
OdmumanHo HammeHoBaHue: Johnson & Johnson Financial Services GmbH
PernctpaumoHeH Homep: DE 11 93 60 841
"pag: Norderstedt
MNoweHckn koa: 22851
AOMUHUCTPaTUBHO-TEpUTOPManHa eanHmua Ha agbpxasata (NUTS): Segeberg (DEFOD)
Obpxaea: 'epmaHus
EnekTpoHHa nowa: comex-ausschreibung@ITS.JNJ.com
TenedoH: 000
WHTepHeT agpec: https://www.jnj.de
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Ponwu Ha Ta3u opraHmsauus:

OdbepeHT

JencTtBuTeneH cooCcTBeHUK:
HaunoHanHocT Ha cobcTBeHuKka: 'epmaHms

8.1. ORG-0003
OdmumanHo HammeHoBaHue: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer Stidbayern
PerucTtpaunoHeH Homep: DE 811335517
Npag: Midnchen
MoweHckn koa: 80534
AOMUHUCTpaTUBHO-TEpUTOPHanHa eanHuua Ha gbpxasata (NUTS): Munchen, Kreisfreie Stadt
(DE212)
Ovpxaea: 'epmaHus
EnekTpoHHa nowa: vergabekammer.suedbayern@reg-ob.bayern.de
TenedoH: +498921762411
WHTepHeT agpec: http://www.regierung.oberbayern.bayern.de
Ponun Ha Ta3un opraHusauus:
OpraHu3auus, oTroBapsiLla 3a npepasrnexgaHeTo (obxansaHeTo)
MepguwaTopcka opraHmsaums

8.1. ORG-0004
OdmumanHo HaumeHoBaHue: Beschaffungsamt des BMI
PernctpaumoHeH Homep: 994-DOEVD-83
Npag: Bonn
MoweHckn koa: 53119
AOoMUHUCTpaTUBHO-TEpUTOpPUManHa eguHuua Ha abpxasarta (NUTS): Bonn, Kreisfreie Stadt (
DEA22)
ObpxaBa: NepmaHus
EnekTpoHHa nowa: esender hub@bescha.bund.de
TenedoH: +49228996100
Ponwu Ha Ta3u opraHusauus:
TED eSender

MUHdopmauus 3a obaBneHneTo

NpeHTtndpumkarop/sepcusa Ha obsasnerHneTto: babfd5f5-7dc6-473d-bea5-24dc33758bee - 01
Bug Ha cdbopmynsapa: NpensaputenHa obsBa 3a Npsiko Bb3naraHe

Bug o6sasneHune: O6aBneHne 3a OOpPOBOMHA NpO3payvyHOCT ex ante

MNoaBua Ha obsBreHueTo: 25

[aTa Ha uanpalaHe Ha nssectuneto: 19/03/2024 00:00:00 (UTC+01:00)
LEeHTpanHoOeBpOnencko Bpeme, 3anagHoeBponencko NATHO Bpeme

E3numn, Ha KONTO HaACTOALLOTO M3BECTUE € OPULMANTHO JOCTBMHO: HEMCKM

Homep Ha nybnukyBaHe Ha ob6aBneHneTo: 167373-2024

Howmep Ha 6posi Ha OB S: 57/2024

[aTta Ha nybnukysaHe: 20/03/2024
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