See the notice on TED website

156431-2026 - AlaywVvIONOG

FaAAia — Biopnxavikd poutrotr — CONCEPTION ET LA REALISATION D’UN PREHENSEUR
FLEXIBLE INDUSTRIEL POUR LA SAISIE EN ENVIRONNEMENT LOGISTIQUE

OJ S 46/2026 06/03/2026

MpokApugn ocuuBacng N CUNBACNHG TTAPAXWPENONG — TUTTOTTOINHMEVO KABEOTWG

Aya0d - YTrnpeoieg

1. AyopaoTig

1.1. AyopaoTig
Emionun ovopacia: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
Email: dr08.liste.sfc.pole.achats@cnrs.fr
NouIkA poper ayopaaoTr): Opyaviopog dnuoaciou dikaiou
ApaoTtnpidtnTa TNG avabétouoag apxne: Exkraideuon

2. Aiodikaoia

2.1. Aiadikaocia
Tithog: CONCEPTION ET LA REALISATION D’'UN PREHENSEUR FLEXIBLE INDUSTRIEL
POUR LA SAISIE EN ENVIRONNEMENT LOGISTIQUE
Mepiypan: L’objectif du présent appel d’offres est la conception d’un préhenseur robotisé
dédié a la manipulation et a la palettisation hétérogéne de produits frais et ultra-frais sur des
plateformes logistiques en environnement industriel. Les produits a manipuler sont des colis,
qui contiennent en général plusieurs Unités de Ventes Client (UC ou UVC). lIs doivent étre
regroupés sur des palettes au format EURO (80x120cm). L’institut PPRIME est chargé du
développement du dit préhenseur et de la cellule robotique constituée d’'un bras manipulateur
embarquant le préhenseur. Cette cellule sera mise en ceuvre et testée dans les locaux de I
Institut PPRIME en conditions réelles avec des exemples de palettisation hétérogéne. L’
équipe RoBioSS de I'institut PPRIME est spécialiste du développement de préhenseurs multi-
digitaux et elle a dans ce contexte déposé plusieurs brevets CNRS. Les vidéos de la chaine
Youtube de I'équipe illustrent ces développements de mains robotiques capables de produire
des opérations de saisie en s’adaptant a la géométrie de I'objet ou encore de la manipulation
coordonnée d’un objet a l'intérieur de la main
AvayvwpIioTIKO diadikaciog: ebd75431-5f18-460d-90f0-aa1d785f8fd9
EowTtepikd avayvwploTiko: 2026-36
Eidog diadikaciag: ANAN diadikacia TTOAAWV oTadiwyv
KUpia xapaktnpioTika Tng diadikaociag: Article R2142-1 : Les conditions de participation a la
procédure de passation relatives aux capacités du candidat mentionnées a l'article L. 2142-1,
ainsi que les moyens de preuve acceptables, sont indiqués par I'acheteur dans I'avis d'appel a
la concurrence ou dans l'invitation a confirmer l'intérét ou, en 'absence d'un tel avis ou d'une
telle invitation, dans les documents de la consultation.

21.1. ZKomrog
XapakTtrpag NG aupBaong: Ayabd
MpbdoBeTOg XapaKTAPAS TG CUMPBAONG: YTTNPETiES
KoOpia tagivounaon (cpv): 42997300 Biounxavikd pouTroT
MpbdoBeTn Tagivounon (cpv): 71320000 YTrnpeoieg EKTTOVNONG TEXVIKWY PEAETWV

2.1.2. Toémrog ekTéAeong
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Tayudpopikn dievBuvon: 11 Bd Marie et Pierre Curie

MéAN: Chasseneuil

TaxudpouIKOG KWAIKAG: 86962

Ymrodiaipeon xwpag (NUTS): Vienne (FRI34)

Xwpa: FaAAia

MpbdoBeTeg TTANPOYOpIES: La présente consultation est passée selon la procédure avec
négociation, en application des articles L2124-3, R2124-3 et R2172-2 du Code de la
commande publique. Elle se déroulera en deux phases : Phase 1 : Procédure de sélection
des candidatures. A l'issue de cette présente phase de sélection des candidatures, trois
candidats seront admis a remettre une offre. Si le nombre de candidats satisfaisant aux
critéres de sélection est inférieur a ce nombre minimum, I'’Acheteur peut néanmoins
poursuivre la procédure avec les candidats disposant des capacités requises. Une invitation a
soumissionner leur sera adressée avec les modalités de remise des offres pour la phase 2.
Phase 2 : Procédure de sélection des offres. A l'issue de cette phase de sélection des offres,
le choix de l'attributaire du marché sera effectué.

21.3. Aiia
ExkTipwpevn agia xwpic PriA: 210 000,00 EUR

2.1.4. Tevikég TAnpo@opicg
NopuikAi Bdon:
Odnyia 2014/24/EE

2.1.6. Ad6yol amrokAgiopouU
Mnyég Twv Adywv atrokAgiopou: ‘Eyypago cupBaong

5. MapTida

5.1. NapTida: LOT-0001
Tithog: CONCEPTION ET LA REALISATION D’'UN PREHENSEUR FLEXIBLE INDUSTRIEL
POUR LA SAISIE EN ENVIRONNEMENT LOGISTIQUE
Mepiypaon: L’objectif du présent appel d’offres est la conception d’un préhenseur robotisé
dédié a la manipulation et a la palettisation hétérogéne de produits frais et ultra-frais sur des
plateformes logistiques en environnement industriel. Les produits a manipuler sont des colis,
qui contiennent en général plusieurs Unités de Ventes Client (UC ou UVC). lls doivent étre
regroupés sur des palettes au format EURO (80x120cm). L’institut PPRIME est chargé du
développement du dit préhenseur et de la cellule robotique constituée d’'un bras manipulateur
embarquant le préhenseur. Cette cellule sera mise en ceuvre et testée dans les locaux de I
Institut PPRIME en conditions réelles avec des exemples de palettisation hétérogéne. L’
équipe RoBioSS de I'institut PPRIME est spécialiste du développement de préhenseurs multi-
digitaux et elle a dans ce contexte déposé plusieurs brevets CNRS. Les vidéos de la chaine
Youtube de I'équipe illustrent ces développements de mains robotiques capables de produire
des opérations de saisie en s’adaptant a la géométrie de I'objet ou encore de la manipulation
coordonnée d’un objet a l'intérieur de la main
EowTtepikd avayvwplioTiko: 2026-36

5.1.1. ZKomrég
XapakTtpag NG ouppBaong: Ayabd
MpbéoBeTOg XapaKTAPAG TNG OUPPBAONG: YTINPETieg
KUpia tagivounon (cpv): 42997300 Biopynxavikd pouTroT
Mpbobetn Tagivounon (cpv): 71320000 YTTNpeaieg eKTTOVNONG TEXVIKWYV MEAETWV
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5.1.2. Toémog ekTéAeong
Tayudpopikn dieuBuvon: 11 Bouvelard Marie et Pierre Curie
M6éAN: Chasseneuil du poitou
TaxudpouIKOG KWAIKAG: 86962
YTmrodiaipeon xwpag (NUTS): Vienne (FRI34)
Xwpa: FaAAia

5.1.3. EkKTIpWpEVN SidpKEIa
Aigpkeia: 12 Mrjveg

5.1.5. Atia
EkTipwpevn agia xwpig ®MA: 210 000,00 EUR

5.1.6. levikég TTAnpo@opicg
KaT’ amroKAEIOTIKOTNTA CUMUETOXNA:
Agev TTAPOXWPEITAI CUPHPETOXN.
‘Epyo dnuéoiwv cupBdocwy 1Tou dev xpnuatodoTeital atrd Ta Tapecia 1ng EE
H dnuooia cupBacn KAAUTITETAI ATTO TN CUPPWVIA yia TIG dnudoieg ouppdoclg (XAZ): val
H ev Adyw ouppaon civai emTiong KatdAANAn yia TG IKPES Kal peoaicg emixeipnoeig (MME): vai
MpbdoBeTeg TANPOYOpIES: La présente consultation est passée selon la procédure avec
négociation, en application des articles L2124-3, R2124-3 et R2172-2 du Code de la
commande publique. Elle se déroulera en deux phases : Phase 1 : Procédure de sélection
des candidatures. A l'issue de cette présente phase de sélection des candidatures, trois
candidats seront admis a remettre une offre. Si le nombre de candidats satisfaisant aux
critéres de sélection est inférieur a ce nombre minimum, I'’Acheteur peut néanmoins
poursuivre la procédure avec les candidats disposant des capacités requises. Une invitation a
soumissionner leur sera adressée avec les modalités de remise des offres pour la phase 2.
Phase 2 : Procédure de sélection des offres. A l'issue de cette phase de sélection des offres,
le choix de I'attributaire du marché sera effectué.

5.1.7. Zrpatnyikég dnuooieg cupPAoEIg
2TOXO0G TwV OTPATNYIKWY dnuociwv cupBacewv: Kaivotouog ayopd
Mepiypan: L’objectif du présent appel d’offres est la conception d’un préhenseur robotisé
dédié a la manipulation et a la palettisation hétérogéne de produits frais et ultra-frais sur des
plateformes logistiques en environnement industriel. Les produits a manipuler sont des colis,
qui contiennent en général plusieurs Unités de Ventes Client (UC ou UVC). lls doivent étre
regroupés sur des palettes au format EURO (80x120cm). L’institut PPRIME est chargé du
développement du dit préhenseur et de la cellule robotique constituée d’un bras manipulateur
embarquant le préhenseur. Cette cellule sera mise en ceuvre et testée dans les locaux de I
Institut PPRIME en conditions réelles avec des exemples de palettisation hétérogéne. L’
équipe RoBioSS de l'institut PPRIME est spécialiste du développement de préhenseurs multi-
digitaux et elle a dans ce contexte déposé plusieurs brevets CNRS. Les vidéos de la chaine
Youtube de I'équipe illustrent ces développements de mains robotiques capables de produire
des opérations de saisie en s’adaptant a la géométrie de I'objet ou encore de la manipulation
coordonnée d’un objet a l'intérieur de la main
Kpiripia Tpdoivwy dnPociwy cupBacewyv: AN KPITAPIA YIa TTPACIVEG ONPOCIEG CUNPBACEIS

5.1.9. Kpitipia emAoyng
Mnyéc Twv KpiTnpiwy emAoyns: ‘Eyypago cuuBaong
MAnpo@opieg OXeTIKA P TO BeUTEPO OTADIO o€ Siadikaoia dUo oTadiwv:
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EAGx10TOG apIBudS utTown@iwy TTou Ba KANBoUV va CUPPETAOXOUV OTO BEUTEPO OTABIO TNG
d1adikaaciog: 1

MéyioTog apiBudg utrown@iwv TTou Ba KANBoUV va CUPPETAOXOUV OTO OEUTEPO OTADIO TNG
d1adikaaciag: 3

H diadikaoia die¢ayeTal oe dI0dOXIKEG PATEIC. 2€ KABE PAOT), OPICUEVOI CUPUETEXOVTEG NTTOPET
Va OTTOKAEIOTOUV

5.1.10. Kpithpla avadeong
Kpitpio:
Eidog: MoiotnTa
Mepiypaen: Critere 1 : Evaluation des capacités juridiques et financieres du candidat Evalué
au regard du mémoire de la candidature sur la partie A et sur les documents de la candidature
DUME ou DC1 et DC2 et du CRT Critére 2 : Evaluation de I'organisation du candidat ou du
groupement Evalué au regard du CRT Critere 3 : Evaluation des moyens techniques et
humains du candidat Evalué au regard du CRT Critére 4 : Evaluation en matiére de recherche
et développement Evalué au regard du CRT
Katnyopia Tou kpitnpiou avaBeong Bapog: Z1abuion (MopIa, akpIBEG)
Ap1BuoGS kpiTnpiou avabeong: 100

5.1.11. 'Eyypa@a dnuociwv cuupdocwyv
FAWOOEC OTIG OTTOIEG €ival ETTIONUWG dIaBEoIPa Ta £yypaga NG dnuodaciag oupBaons: YaAANIKA
FAWOOEG OTIG OTTOIEG €ival AVETTIONPWG dlaBEaiya Ta £yypaga TNG oUPPBaong (1 HEpn autwv):
YOAAIKG
AieuBuvon Twv eyypdewy TnG dnudaciag ocuuBaong: https://www.marches-publics.gouv.fr/?
page=Entreprise.EntrepriseAdvancedSearch&AllCons&id=2955323&orgAcronyme=f2h

5.1.12. Opoi dnuociwv cuppdoewv
‘Opo1 utroBOoARG:
HAekTPOVIKY UTTOBOAN: YTTOXPEWTIKA
AieuBuvon yia uttoBoAr: https://www.marches-publics.gouv.fr/?page=Entreprise.
EntrepriseAdvancedSearch&AllCons&id=2955323&orgAcronyme=f2h
"AWOOEG OTIG OTTOIEG UTTOPOUV VA UTTOBANBOUV 01 TIPOCPOPEG 1 Ol AITHOEIG CUPUETOXNG:
YOAAIKG
HAEKTPOVIKOG KATAAOYOG: Agv eTTITPETTETAI
MapaAhayég: Agv TITPETTETAI
MpoBeoyia TTapaAafng Twv aimjocwy cuppetoxng: 07/04/2026 12:00:00 (UTC+02:00) Qpa
AvaToAIKnG Eupwtrng, Bepivr) wpa KevTpikng Eupwtng
‘Opol Tng ouuBaong:
H oUuBaon mpétmel va ekTeAEiITal OTO TTAQICIO TTPOYPAUUATWY TTPOCTATEUONEVNG ATTA0OXOANONG:
Oxi
HAeKTPOVIKN TIMOAGYNON: YTTOXPEWTIKN
Oa xpnoipoTroinBei NAeKTPOVIKA TTapayyeAia: oxl
Oa xpnoipoTtroinBei NAEKTPOVIKA TTANPWUI: OXI

5.1.15. Texvikég
Zupowvia-TAaioio:
Kauia cup@wvia-TTAaiocio
NMAnpo@opieg OXETIKA PE TO SUVAMIKO CUOTNHA AYOPWV:
Kavéva duvapikd ouoTnua ayopwyv

5.1.16. Mepaitépw TTANPoOPoOpieg, diapecoAdBnon Kal TTPooPuUYN
Opyaviopog diapecoAdpnons: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
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Opyaviopog rpoo@uyng: Tribunal Administratif Orléans

Opyaviopog TTapoxng TTPOCOETWY TTANPOPOPIWYV OXETIKA PE TN diadikagia dnuoaciwv
oupBacewv: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente

Opyaviopog TTapoxng ekTog diadikTuou TTPOoRacng oTa £yypaga tng dnudaciag ouppaong:
CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente

Opyaviopog TTaPOXNG TTEPICOOTEPWV TTANPOPOPIWY TwV dIadIKaolwy TTPOCPUYNAG: Tribunal
Administratif Orléans

8. Opyaviouoi

8.1. ORG-0001
Emionun ovopaocia: CNRS Délégation Centre Limousin Poitou Charente
Ap1Bu6g karaxwpiong: 18008901303720
TuAua: Loiret
Taxudpouikr) dieuBuvon: 3E Avenue de la Recherche Scientifique
MéAn: ORLEANS CEDEX 2
TaxudpouIkog KwdIkag: 45071
YTmrodiaipeon xwpag (NUTS): Loiret (FRBOG6)
Xwpa: NaAAia
Email: dr08.liste.sfc.pole.achats@cnrs.fr
TnAépwvo: 0238255943
HAekTpovikn dieuBuvon: https://www.centre-limousin-poitou-charentes.cnrs.fr/fr
MpowiA ayopaoTA: https://www.marches-publics.gouv.fr/?page=Entreprise.AccueilEntreprise
P6Aol autoU Tou opyaviouou:
AyopaoTig
Opyaviopog TTapoxns TTPOCOETWY TTANPOPOPIWYV OXETIKA PE TN dladikaoia dnuociwv
ouppBacewv
Opyaviopog TTapoxng ekTdg d1adIKTUou TTPOCRaoNG oTa £yypaga Tng dnudoiag cuupaong
Opyaviopog diauecoAdpnong

8.1. ORG-0002
Emionun ovouacia: Tribunal Administratif Orléans
ApiBudg kataxwpliong: 17405800022
TuAua: Loiret
Taxudpouikr) dicuBuvon: 28, rue de la Bretonnerie
MoAn: ORLEANS
TaxudpouIkog Kwdikag: 45000
Ymodiaipeon xwpag (NUTS): Loiret (FRBOG)
Xwpa: NaAAia
Email: greffe.taorleans@juradm.fr
TnAépwvo: 0238775900
P6Aol autoU Tou opyaviouou:
Opyaviopog TTPocPUYNG
Opyaviouog TTapoxrG TTEPICTOTEPWYV TTANPOPOPIWY TWV BIAdIKACIWY TTPOCPUYNAG

8.1. ORG-0000
Emionun ovouaoia: Publications Office of the European Union
ApiBudc karaxwpliong: PUBL
MéAN: Luxembourg
TaxudpouIKOG KWAIKAG: 2417

156431-2026 Page 5/6


mailto:dr08.liste.sfc.pole.achats@cnrs.fr
https://www.centre-limousin-poitou-charentes.cnrs.fr/fr
https://www.marches-publics.gouv.fr/?page=Entreprise.AccueilEntreprise
mailto:greffe.taorleans@juradm.fr

YTmrodiaipeon xwpag (NUTS): Luxembourg (LUOOO)
Xwpa: NougeuBoupyo

Email: ted@publications.europa.eu

TnAépwvo: +352 29291

HAexTpovikr dieuBuvon: https://op.europa.eu
PéAo1 autoU Tou opyaviouou:

TED eSender

MAnpogopieg TTpoknpuing

AvayvwpIioTIKO/Ekdoon TTpoknpugng: fcd2732e-70c0-45aa-b0fe-47c88a8f8f5f - 01
Eidog evtutTou: Alaywviouog

Eidog mrpokApuéng: Mpoknpugn oupBaong i ocuuBaong TTapaxwpenong — TUTTOTTOINUEVO
KaBeoTWG

YTro€idog TrpokApuéng: 16

Huepounvia ammooToArg TngG TTpoknpugng: 05/03/2026 13:29:58 (UTC+00:00) Qpa AuTIKAG
Eupwtng, GMT

FAWOOoEC OTIG OTToiEC DIATIBETAI ETTIONUA N TTAPOUCA TTPOKAPUEN: YOAAIKA

ApIBudg dnpoaoicuong Tng TTpoknipugns: 156431-2026

ApiBudc Teuxouc EE S: 46/2026

Huepopnvia dnuocicuong: 06/03/2026
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