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167373-2024 - MNpokoivotroinon atreuBeiag avdBeong

Feppavia — Eyxeipimiki TeXViKA — robotische Operationslosung fur Knieendoprothetik
OJ S 57/2024 20/03/2024

MpokApUEN YIO EKOUCIA EK TWV TTPOTEPWV dIa@PAVEIX

AyaBd

1. AyopaoTiig

1.1. AyopaoTig
Emionun ovopaoia: Klinikum rechts der Isar der TU Minchen
Email: Ausschreibungen.ZB@mri.tum.de
Nouikr) yop@r) ayopaoTr): Opyaviopuog dnuoaciou dIKaiou TTou TEAEI UTTO TOV EAEYXO
TTEPIPEPEIOKNG APXNG
ApaoTtnpidéTnTa TNG avabétouoag apxng: Yyeia

2. Aiodikaoia

2.1. Aiadikaocia
TitAog: robotische Operationslosung flr Knieendoprothetik
Mepiypan: Es soll ein Roboter-Assistenzsystem fur Knieendoprothetik beschafft werden, das
heildt ein mobiler Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut
ist: einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit
AvayvwpioTiké dladikaciag: fa85¢c532-e54b-422e-a7ab-6d38347cdasd
EowTtepikd avayvwploTikd: MRI12024/03
Eidog diadikaciag: Me diatrpaypdTeuon Xwpig Tponyoupevn dnuoaicucn TTPOKRPUENS
OloyWwVIOUOU

21.1. ZKotroég
XapakTtpag NG ouppBaong: AyaBd
KoOpia tagivounaon (cpv): 33160000 EyxelpITIKA TEXVIKA

2.1.2. Tomog ekTéAeong
YTmodiaipeon xwpag (NUTS): Munchen, Kreisfreie Stadt (DE212)
Xwpa: Mepuavia

2.1.4. Tevikég TAnpo@opieg
Nouikn Bdon:
Odnyia 2014/24/EE
vgyV -

5. MapTida

5.1. MapTida: LOT-0001
TiTAog: robotische Operationsldosung fur Knieendoprothetik
Mepiypan: Es soll ein Roboter-Assistenzsystem fir Knieendoprothetik beschafft werden, das
heildt ein mobiler Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut
ist: einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit
EowTtepikd avayvwpioTiko: MRI12024/03 Los1
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5.1.1. ZKotroég
XapakTtpag NG ouppBaong: AyaBd
Kopia tagivounaon (cpv): 33160000 EyxelpITIKA TEXVIKA

5.1.2. Toémog ekTéAeong
YTmodiaipeon xwpag (NUTS): Munchen, Kreisfreie Stadt (DE212)
Xwpa: Meppavia

5.1.6. Tevikég TTAnpo@opieg
H dnudoia oupBacn KaAUTITETAI ATTO TN CUPPWVIa yia TIG dNUOoIEG oupBaocelg (ZA): val

5.1.7. Zrpatnyikég dSnpooiIEg CUNPAOEI
2TOXO0G TwV OTPATNYIKWY dnuociwv cupBaocwv: Kauia otpatnyikr dnuooia cuupacn

5.1.15. Texvikég
MAnpo@opieg OXETIKA ME TO SUVAUIKO CUCTNUA AYOPWV:
Kavéva duvapiké oUuoTnua ayopwy

5.1.16. Mepaitépw TTANpoPopicg, diapecoAdBnon Kal TTPoocPuUYN
Opyaviopog diapecoAdpnong: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer
Sudbayern
Opyaviopog mpoo@uyng: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer Stdbayern
Opyaviopog TTapoxns TTPOCOETWY TTANPOPOPIWYV OXETIKA PE TN dladikaoia dnuoaciwv
oupBacewv: Klinikum rechts der Isar der TU Minchen
OpyavioPog TTaPOXNG TTEPICOOTEPWY TTANPOPOPIWYV TwV dladikaclwy TTPooPuyng: Klinikum
rechts der Isar der TU Minchen
TED eSender: Beschaffungsamt des BMI

6. AroTteAéopara
ATreufeiag avdBeon

AImioAéynon tng atreuBeiag avaBeong: H cuuBaon pttopei va avaTteBei JOVO 0€ CUYKEKPIYEVO
OIKOVOUIKO @opéa AOyw ATTOUCiag avTaywvIouoU yida TEXVIKOUS Adyoug

AAAN aimoAdynon: Die Klinik und Poliklinik fur Orthopadie und Sportorthopadie bendtigt fur
experimentelle und klinische Forschung neben einem bereits vorhandenen Roboter-
Assistenzsystem ein zusatzliches Roboter-Assistenzsystem flr Knieendoprothetik, das heif3t
einen mobilen Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut ist:
einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit.
Es gibt entsprechende Roboter-Assistenzsysteme von verschiedenen Anbietern auf dem
Markt, allerdings ist es erforderlich, dass das zu beschaffende System konkret spezifizierte
Merkmale erfillt, damit den Anforderungen und Anspriichen des Klinikums rechts der Isar
gerecht bzw. nachgekommen werden kann. Folgende Spezifikationen muss das Roboter-
Assistenzsystem mindestens erfillen: « Imageless System: Es ist keine praoperative
computertomografische Untersuchung der Extremitat erforderlich, damit wird eine
Strahlenexposition fir den Patienten vermieden und gleichzeitig Zeitaufwand und Kosten
reduziert. « Semiaktives System: Die semiaktive Roboter-Arm Einheit unterstitzt, indem sie die
vom Chirurgen geflihrte Sage in der richtigen Schnittebene positioniert und halt. Dies erhoht
die Patientensicherheit. « Autarke Bedienung: Die Nutzung erfordert keinen Techniker vom
Hersteller, das bedeutet selbstandige Bedienbarkeit ohne externe Anwenderunterstltzung.
Diese Autonomie steigert die Flexibilitdt des Systems im Einsatz, optimiert die Prozesse und
vermeidet zusatzliche Kosten und Risiken durch technische OP-Begleitung betriebsfremder
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Personen. Letzteres fuhrt zu geringerem Platzbedarf und Integrationsaufwand, einfacherer
Organisation sowie insbesondere zu geringerer Personal- /Keimbelastung im OP. « Saw
guided System: Die von der Roboter-Arm Einheit gefuhrte oszillierende Sage sorgt fur eine
prazise Umsetzung der dreidimensionalen Planung. « Kompatibilitdt mit vorhandenen
Primarendoprothetiksystemen: Seit einem Jahrzehnt werden am MRI das Knie-
Implantatesystem ATTUNE® vonDePuy Synthes sowie das Knie-Implantatesystem , Triathlon®
von Stryker vorgehalten. Fir das Implantatesystem von Stryker ist bereits eine robotische
Assistenz vorhanden — die zu beschaffende zusatzliche robotische Assistenz muss kompatibel
sein mit dem Implantatesystem ATTUNE. Dies ist zwingend erforderlich, um bereits
vorhandene Instrumente nutzen zu kénnen, um die erlernten OP-Techniken und klinische
Erfahrung weiterhin anwenden und die Anwendungssicherheit weiter gewahrleisten sowie das
hohe Qualitatsniveau der Implantate zukunftig beibehalten zu kdnnen. Das VELYS™ Robotic-
Assisted Solution System der Firma DePuy Synthes ist das einzige auf dem Markt verfugbare
nicht-bildbasierte, semiaktive, Sage-geflihrte Roboter- Assistenzsystem, welches eine autarke
Bedienung zuldsst und mit den Attune Kniegelenksendprothesen kompatibel ist.

8. Opyaviouoi

8.1. ORG-0001
Etrionun ovouaaoia: Klinikum rechts der Isar der TU Mlnchen
Ap1Bu6g karaxwpiong: DE129523996
Tunua: Zentrale Beschaffung
MéAN: Mldnchen
TaxudpouIKOG KwdIKAG: 81675
YTmrodiaipeon xwpag (NUTS): Minchen, Kreisfreie Stadt (DE212)
Xwpa: Meppavia
MpdowTro emkoivwviag: Zentrale Beschaffung, Strategischer Einkauf/Vergabrecht
Email: Ausschreibungen.ZB@mri.tum.de
TnAépwvo: 000
HAexTpovikn dieuBuvon: https://www.mri.tum.de
MpowiA ayopaoTh: http://www.evergabe.bayern.de
P6Aol autoU Tou opyaviouou:
AyopaoTig
Opyaviopog TTapoxns TTPOCOETWY TTANPOPOPIWYV OXETIKA PE TN dladikaoia dnuoaciwv
ouppBacewv
Opyaviopog TTaPOXNG TTEPICOOTEPWV TTANPOPOPIWY TWV dIAdIKACIWY TTPOCPUYAG

8.1. ORG-0002
Emionun ovopaoia: Johnson & Johnson Financial Services GmbH
Ap1Bu6g karaxwpiong: DE 11 93 60 841
MéAN: Norderstedt
TaxudpouIKOG KWAIKAG: 22851
YTmrodiaipeon xwpag (NUTS): Segeberg (DEFOD)
Xwpa: Meppavia
Email: comex-ausschreibung@ITS.JNJ.com
TnAépwvo: 000
HAekTpovikr) dieuBuvon: https://www.jnj.de
P6Aol autoU Tou opyaviouou:
Mpooépwyv
MpaypaTikég dikaioUuxog:
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I8ayévela Tou 1810KTATN: Meppavia

8.1. ORG-0003
Emionun ovopaoia: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer Sudbayern
Ap1Bu6G kataxwplong: DE 811335517
MéAN: Mldnchen
TaxudpopIkog KwdIkag: 80534
YTmrodiaipeon xwpag (NUTS): Minchen, Kreisfreie Stadt (DE212)
Xwpa: Mepuavia
Email: vergabekammer.suedbayern@reg-ob.bayern.de
TnAépwvo: +498921762411
HAekTpovikr dieuBuvon: http://www.regierung.oberbayern.bayern.de
P6Aol autou Tou opyaviouou:
Opyaviopog TTPoc@UYNG
Opyaviouog diapuecoAdnong

8.1. ORG-0004
Emionun ovouaoia: Beschaffungsamt des BMI
ApiBudc karaxwpliong: 994-DOEVD-83
M6An: Bonn
TayxudpouIKOg KwdIkag: 53119
YTmrodiaipeon xwpag (NUTS): Bonn, Kreisfreie Stadt (DEA22)
Xwpa: Meppavia
Email: esender_hub@bescha.bund.de
TnAépwvo: +49228996100
P6Ao1 autoU Tou opyaviouou:
TED eSender

MAnpogopicg Tpoknpuing

AvayvwpIoTIKO/EkdOON TTPOoKNpuEnG: babfd5f5-7dc6-473d-beas-24dc33758bee - 01

Eidog evrutrou: MNMpokoivotroinon atreudeiog avabeong

Eidog mrpokApugng: Mpokrpugn yia ekoUCIa €K TWV TTPOTEPWY dIAPAVEIX

YTro€idog TrpokApuéng: 25

Hugpopnvia atmooToArg Tng Tpoknpuéng: 19/03/2024 00:00:00 (UTC+01:00) Qpa KevTpikAg
EupwTng, Bepiviy wpa AuTikig Eupwting

MAWOoOoEG OTIG OTTOIEG DIATIOETAI ETTIONUA N TTAOPOUCA TTPOKAPUEN: YEPHAVIKA

ApIBudg dnuoaicuong Tng TTpoknRpugng: 167373-2024

ApiBudg Teuxoug EE S: 57/2024

Huepopnvia dnuoacicuong: 20/03/2024
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