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See the notice on TED website

167373-2024 - Uprzednie zawiadomienie o bezpośrednim udzieleniu 
zamówienia
Niemcy – Techniki operacyjne – robotische Operationslösung für Knieendoprothetik
OJ S 57/2024 20/03/2024
Ogłoszenie o dobrowolnej przejrzystości ex ante
Dostawy

1. Nabywca

1.1.  Nabywca
Oficjalna nazwa: Klinikum rechts der Isar der TU München
E-mail: Ausschreibungen.ZB@mri.tum.de
Status prawny nabywcy: Podmiot prawa publicznego kontrolowany przez instytucję regionalną
Sektor działalności instytucji zamawiającej: Zdrowie

2. Procedura

2.1.  Procedura
Tytuł: robotische Operationslösung für Knieendoprothetik
Opis: Es soll ein Roboter-Assistenzsystem für Knieendoprothetik beschafft werden, das heißt 
ein mobiler Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut ist: 
einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit
Identyfikator procedury: fa85c532-e54b-422e-a7ab-6d38347cda5d
Wewnętrzny identyfikator: MRI2024/03
Rodzaj procedury: Negocjacyjna bez uprzedniej publikacji zaproszenia do ubiegania się o 
zamówienie

2.1.1.  Przeznaczenie
Charakter zamówienia: Dostawy
Główna klasyfikacja (cpv): 33160000 Techniki operacyjne

2.1.2.  Miejsce realizacji
Podpodział krajowy (NUTS): München, Kreisfreie Stadt (DE212)
Kraj: Niemcy

2.1.4.  Informacje ogólne
Podstawa prawna: 
Dyrektywa 2014/24/UE
vgv -

5. Część zamówienia

5.1.  Część zamówienia: LOT-0001
Tytuł: robotische Operationslösung für Knieendoprothetik
Opis: Es soll ein Roboter-Assistenzsystem für Knieendoprothetik beschafft werden, das heißt 
ein mobiler Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut ist: 
einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit
Wewnętrzny identyfikator: MRI2024/03_Los1

https://ted.europa.eu/pl/notice/-/detail/167373-2024
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5.1.1.  Przeznaczenie
Charakter zamówienia: Dostawy
Główna klasyfikacja (cpv): 33160000 Techniki operacyjne

5.1.2.  Miejsce realizacji
Podpodział krajowy (NUTS): München, Kreisfreie Stadt (DE212)
Kraj: Niemcy

5.1.6.  Informacje ogólne
Zamówienie jest objęte zakresem Porozumienia w sprawie zamówień rządowych (GPA): tak

5.1.7.  Zamówienia strategiczne
Cel zamówienia strategicznego: Zamówienia inne niż strategiczne

5.1.15.  Techniki
Informacje o dynamicznym systemie zakupów: 
Brak dynamicznego systemu zakupów

5.1.16.  Dalsze informacje, mediacja i odwołanie
Organ mediacyjny: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer Südbayern
Organ odwoławczy: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer Südbayern
Organizacja udzielająca dodatkowych informacji na temat postępowania o udzielenie 
zamówienia: Klinikum rechts der Isar der TU München
Organizacja udzielająca dodatkowych informacji na temat procedur odwoławczych: Klinikum 
rechts der Isar der TU München
TED eSender: Beschaffungsamt des BMI

6. Wyniki

Bezpośrednie udzielenie zamówienia
: 
Uzasadnienie bezpośredniego udzielenia zamówienia: Zamówienie może zostać zrealizowane 
wyłącznie przez określonego wykonawcę z powodu braku konkurencji ze względów 
technicznych
Inne uzasadnienie: Die Klinik und Poliklinik für Orthopädie und Sportorthopädie benötigt für 
experimentelle und klinische Forschung neben einem bereits vorhandenen Roboter-
Assistenzsystem ein zusätzliches Roboter-Assistenzsystem für Knieendoprothetik, das heißt 
einen mobilen Operationsroboter, der aus den 3 folgenden Funktionseinheiten aufgebaut ist: 
einer semiaktiver Roboter-Arm-Einheit, einer Satelliten-Station und einer Navigationseinheit. 
Es gibt entsprechende Roboter-Assistenzsysteme von verschiedenen Anbietern auf dem 
Markt, allerdings ist es erforderlich, dass das zu beschaffende System konkret spezifizierte 
Merkmale erfüllt, damit den Anforderungen und Ansprüchen des Klinikums rechts der Isar 
gerecht bzw. nachgekommen werden kann. Folgende Spezifikationen muss das Roboter-
Assistenzsystem mindestens erfüllen: • Imageless System: Es ist keine präoperative 
computertomografische Untersuchung der Extremität erforderlich, damit wird eine 
Strahlenexposition für den Patienten vermieden und gleichzeitig Zeitaufwand und Kosten 
reduziert. • Semiaktives System: Die semiaktive Roboter-Arm Einheit unterstützt, indem sie die 
vom Chirurgen geführte Säge in der richtigen Schnittebene positioniert und hält. Dies erhöht 
die Patientensicherheit. • Autarke Bedienung: Die Nutzung erfordert keinen Techniker vom 
Hersteller, das bedeutet selbständige Bedienbarkeit ohne externe Anwenderunterstützung. 
Diese Autonomie steigert die Flexibilität des Systems im Einsatz, optimiert die Prozesse und 
vermeidet zusätzliche Kosten und Risiken durch technische OP-Begleitung betriebsfremder 
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Personen. Letzteres führt zu geringerem Platzbedarf und Integrationsaufwand, einfacherer 
Organisation sowie insbesondere zu geringerer Personal- /Keimbelastung im OP. • Saw 
guided System: Die von der Roboter-Arm Einheit geführte oszillierende Säge sorgt für eine 
präzise Umsetzung der dreidimensionalen Planung. • Kompatibilität mit vorhandenen 
Primärendoprothetiksystemen: Seit einem Jahrzehnt werden am MRI das Knie-
Implantatesystem ATTUNE® vonDePuy Synthes sowie das Knie-Implantatesystem „Triathlon“ 
von Stryker vorgehalten. Für das Implantatesystem von Stryker ist bereits eine robotische 
Assistenz vorhanden – die zu beschaffende zusätzliche robotische Assistenz muss kompatibel 
sein mit dem Implantatesystem ATTUNE. Dies ist zwingend erforderlich, um bereits 
vorhandene Instrumente nutzen zu können, um die erlernten OP-Techniken und klinische 
Erfahrung weiterhin anwenden und die Anwendungssicherheit weiter gewährleisten sowie das 
hohe Qualitätsniveau der Implantate zukünftig beibehalten zu können. Das VELYS™ Robotic-
Assisted Solution System der Firma DePuy Synthes ist das einzige auf dem Markt verfügbare 
nicht-bildbasierte, semiaktive, Säge-geführte Roboter- Assistenzsystem, welches eine autarke 
Bedienung zulässt und mit den Attune Kniegelenksendprothesen kompatibel ist.

8. Organizacje

8.1.  ORG-0001
Oficjalna nazwa: Klinikum rechts der Isar der TU München
Numer rejestracyjny: DE129523996
Departament: Zentrale Beschaffung
Miejscowość: München
Kod pocztowy: 81675
Podpodział krajowy (NUTS): München, Kreisfreie Stadt (DE212)
Kraj: Niemcy
Punkt kontaktowy: Zentrale Beschaffung, Strategischer Einkauf/Vergabrecht
E-mail: Ausschreibungen.ZB@mri.tum.de
Telefon: 000
Adres strony internetowej: https://www.mri.tum.de
Profil nabywcy: http://www.evergabe.bayern.de
Role tej organizacji: 
Nabywca
Organizacja udzielająca dodatkowych informacji na temat postępowania o udzielenie 
zamówienia
Organizacja udzielająca dodatkowych informacji na temat procedur odwoławczych

8.1.  ORG-0002
Oficjalna nazwa: Johnson & Johnson Financial Services GmbH
Numer rejestracyjny: DE 11 93 60 841
Miejscowość: Norderstedt
Kod pocztowy: 22851
Podpodział krajowy (NUTS): Segeberg (DEF0D)
Kraj: Niemcy
E-mail: comex-ausschreibung@ITS.JNJ.com
Telefon: 000
Adres strony internetowej: https://www.jnj.de
Role tej organizacji: 
Oferent
Faktyczny właściciel: 

mailto:Ausschreibungen.ZB@mri.tum.de
https://www.mri.tum.de
http://www.evergabe.bayern.de
mailto:comex-ausschreibung@ITS.JNJ.com
https://www.jnj.de
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Przynależność państwowa właściciela: Niemcy

8.1.  ORG-0003
Oficjalna nazwa: Regierung Oberbayern - Sachgebiet Vergabekammer Südbayern
Numer rejestracyjny: DE 811335517
Miejscowość: München
Kod pocztowy: 80534
Podpodział krajowy (NUTS): München, Kreisfreie Stadt (DE212)
Kraj: Niemcy
E-mail: vergabekammer.suedbayern@reg-ob.bayern.de
Telefon: +498921762411
Adres strony internetowej: http://www.regierung.oberbayern.bayern.de
Role tej organizacji: 
Organ odwoławczy
Organ mediacyjny

8.1.  ORG-0004
Oficjalna nazwa: Beschaffungsamt des BMI
Numer rejestracyjny: 994-DOEVD-83
Miejscowość: Bonn
Kod pocztowy: 53119
Podpodział krajowy (NUTS): Bonn, Kreisfreie Stadt (DEA22)
Kraj: Niemcy
E-mail: esender_hub@bescha.bund.de
Telefon: +49228996100
Role tej organizacji: 
TED eSender

Informacje o ogłoszeniu

Identyfikator/wersja ogłoszenia: babfd5f5-7dc6-473d-bea5-24dc33758bee  -  01
Typ formularza: Uprzednie zawiadomienie o bezpośrednim udzieleniu zamówienia
Rodzaj ogłoszenia: Ogłoszenie o dobrowolnej przejrzystości ex ante
Podrodzaj ogłoszenia: 25
Ogłoszenie – data wysłania: 19/03/2024 00:00:00 (UTC+01:00) czas środkowoeuropejski, 
czas zachodnioeuropejski letni
Języki, w których przedmiotowe ogłoszenie jest oficjalnie dostępne: niemiecki
Numer publikacji ogłoszenia: 167373-2024
Numer wydania Dz.U. S: 57/2024
Data publikacji: 20/03/2024
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